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6A Oleos pesados
“Oleos crus pesados em geral”, corre¢do de volume a 60° F por
gravidade API.

6B Oleos leves
“Produtos Generalizados”, correcdo de volume a 60 °F por
gravidade API.

6C Substancias quimicas

“Fatores de correcdo por volume” (VCF) para aplicages individuais
e especiais, corre¢ao do volume a 60 °F por coeficientes de
expansao térmica.

6C Mod
Referéncia de temperatura ajustavel para definir o VCF.

A prova de exploséo

Tipo de protegdo baseada no gabinete onde s@o colocadas as partes
que podem incendiar-se em uma atmosfera explosiva e que podem
resistir a pressao desenvolvida durante uma explosdo interna devido
a uma mistura e que evita a transmissdo da explosdo para o ambiente
ao redor do gabinete.

Capacidade de operagao

0 volume maximo de liquido que o usudrio quer que contenha no
recipiente é, geralmente, 80% do volume maximo que o recipiente
pode hospedar antes de atingir o ponto de extravasamento.

Compensacao de esfera

Um valor do offset, que representa o volume extra em uma esfera
que apresenta partes com geometria da esfera irregular, é usado para
calcular o volume junto com o raio da esfera.

DDA (Direct Digital Access (acesso direto digital))
Protocolo digital proprietario desenvolvido pela Temposonics para uso
em areas com seguranca intrinseca.

Densidade
Massa dividida pelo volume de um objeto a uma temperatura especifica.
0 valor da densidade deve ser inserido em libras/pés clbicos.

GOVI = Gross Observed Volume of the Interface (Volume bruto da
interface observado)

0 volume total do tanque ocupado pelo liquido de interface. 0 GOV/

é obtido apenas quando se faz a medicao de dois liquidos e se calcula
pela subtracdo do volume do produto do volume total de liquido no
tanque (GOVT - GOVP).

GOVP = Gross Observed Volume Product (Volume bruto do produto
observado)

0 volume total do tanque ocupado pelo liquido do produto. Ao medir
apenas um (nico tipo de liquido, também constitui o volume total

de liquido no tanque (GOVT). Ao medir dois liquidos, representa

0 volume total de liquido no tanque menos o volume do liquido da
interface (GOVT - GOVI).

GOVT = Total Gross Observed Volume (Volume bruto total observado)
0 volume total de liquidos no tanque. Ao medir apenas um (nico tipo
de liquido, ele é igual ao volume do produto (GOVP). Ao medir dois
liquidos, ele é igual ao volume do produto e os liquidos da interface
(GOVP + GOVi).

GOVU = Gross Observed Volume Ullage (Enchimento do volume
bruto observado)

‘Gross Observed Volume Ullage’ (volume de esvaziamento observado) —
Diferenca em volume entre a capacidade de operagdo do tanque

e 0 volume total observado (capacidade de operagao — GOVT).

Gravidade API

A medicdo do peso de um liquido de petréleo quando comparado

a dgua. Os valores permitidos variam de 0 a 100 graus AP/ para (6A)
e 0a 85 graus APl para (6B).

Gravidade especifica
A relagdo de densidade de um liquido perante a densidade da dgua em
condigOes equivalentes.

HART®
Um protocolo de comunicagdo bidirecional que oferece acesso de
dados entre instrumentos de campo inteligentes e sistemas host.

Interface
Substantivo; Medigao do nivel de um determinado liquido quando ele
se encontra sob outro liquido.

Interface
Adj.; A interface grdfica do usudrio (GUI) do software permite que
0 usudrio acesse 0s protocolos de software (HART', DDA, MODBUS).

LRV - Lower Range Value (Valor mais baixo)
0 parametro de HART® para controlar o valor de referéncia de 4 mA.
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Massa

A propriedade de um corpo que indica seu peso dentro de um
campo gravitacional, calculada em base a densidade detectada a uma
temperatura de referéncia multiplicada pelo fator de corre¢do por
volume (Densidade x VCF).

Método de correc@o por temperatura

Um dos cinco métodos de corregdo de produto utilizados para corrigir

0 volume do produto dentro do tanque devido a variagOes de temperatura
de 60 °F que incluem (64, 6B, 6C, 6C Mod e Tabela personalizada.

Método para célculo do volume
Um dos dois métodos utilizados para medir o0 volume a partir das
medigOes de nivel que incluem esfera e tabela de linearidade.

MODBUS

Um protocolo de comunicagdo em série publicado pela Modicon

em 1979 para usar com seus controladores l6gicos programaveis
(CLPs). Ele se tornou o protocolo de comunicagdo padrdo utilizado
na indastria e, atualmente, é 0 meio mais utilizado para a conexao de
dispositivos eletrénicos industriais.

NEMA Tipo 4X

Um gabinete destinado ao uso em ambientes abertos e fechados que
visa oferecer um grau de protegdo contra corrosdo, poeira, chuva,
respingos de agua e jatos de agua; e ndo deve ser danificado pela
formacdo de gelo no gabinete. Ele ndo tem a fungdo de proteger contra
condigdes internas como condensagao ou congelamento interno.

NPT
Norma norte-americana que define a utilizagdo de hastes roscadas
cOnicas para a unido de hastes e acessorios.

NSVP (Net Standard Volume of the Product (Volume liquido
padraodo produto))

0 volume de produto liquido corrigido pela temperatura presente

no tanque. E necessério adquirir um transmissor com recursos de
medicdo de temperatura. O NSVP é calculado multiplicando-se o volume
do produto liquido pelo fator de corregdo do volume baseado na
temperatura (GOVP x VCF).

PV - Primary Variable (varidvel primaria)

A primeira varidvel HART® que é comunicada. A PV é configurada
pela malha 1 (nivel do produto) como padrdo. Para as unidades
capacitadas SIL 2 da malha 1 ndo podem ser modificadas para a PV.

Raio da esfera
0 raio interno da esfera que contém o liquido e cujo valor é usado para
calcular o volume junto com a compensagao de esfera.

51

Seguranca intrinseca

“Intrinsecamente seguro” - Tipo de protecao baseado na restrigdo
de energia elétrica dentro daqueles dispositivos com cabeamento
de interconexd@o que, quando expostos em ambientes com risco de
explosdo, podem causar a ignigdo devido ao calor ou as faiscas.

SV - Secondary Variable (variavel secundaria)

A segunda varidvel HART® que é comunicada. A SV é configurada para
malha 2 (nivel da interface) como padrdo, exceto se a temperatura for
configurada e a temperatura for padrdo.

Tabela de linearidade

Uma fabela de medigdo em que se estabelece a correlagdo entre a altura de
um recipiente e o volume presente na altura determinada. O transmissor
pode conter até 100 pontos.

TEC

“Thermal Expansion Coefficient” (Coeficiente de expansdo térmica) -
Valor que estabelece a correlagdo entre a variagdo da temperatura de
um objeto e a alteragdo em seu volume. Os valores permitidos variam
de 270,0 a 930,0. As unidades de TEG sdo expressas em 10 E-6/°F.

Temperatura de referéncia
A temperatura em que é determinada a medicao da densidade. Os
valores permitidos sdo 32 °F a 150 °F (0 °C a 66 °C).

TV - Tertiary Variable (variavel terciaria)
A terceira varidvel HART® que é comunicada. A TV é configurada para
a temperatura padrao.

URV - Upper Range Value (valor da faixa superior)
0 parametro de HART® para controlar o valor de referéncia de 20 mA.

VCF = Volume Correction Factors (fatores de corregao do volume)
Uma tabela de medigGes que estabelece a correlagdo entre 0s pontos
de temperatura e os fatores de corregdo por contragdo/expansao dos
liquidos. O transmissor pode conter até 50 pontos.
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3.1 Objetivo e uso desse manual

Importante:
Antes de iniciar a operagdo do equipamento, leia todo esse
documento e siga as informagdes de seguranca.

0 contetido dessa documentagao técnica e de seus diversos anexos
pretende fornecer informagodes sobre a interface HART® da série LP.
Todas as informagGes de seguranca relacionadas estao no manual de
operagao especifico do produto.

3.2 Simholos e avisos usados

Os avisos servem para alertar sobre a seguranga pessoal e evitar damos
ao produto descrito ou dispositivos conectados. Neste documento,

0s avisos e informagoes de seguranga destinados a evitar perigos

que possam prejudicar a vida e a saude das pessoas ou causar danos
materiais estdo destacados pelo pictograma definido abaixo.

Simbolo Significado

Esse simbolo é usado para indicar situagdes que
AVISO o
possam levar a danos materiais e/ou

ferimentos pessoais.

4.1 Uso pretendido

0 objetivo deste documento é fornecer informagoes detalhadas
sobre a interface do protocolo. Todas as informagoes de seguranca
relacionadas estdo no manual de operagdo especifico do produto.
Consulte 0 manual de operagao antes de se conectar ao transmissor
de nivel.

5.1 Antes de comecar

A saida pode variar, dependendo da localizagdo dos pontos de ajuste
4 ¢20 mA.

Ferramentas necessarias:
* Fonte de alimentacdo linear e regulamentada 24 Vcc
* Medidor de corrente

5.2 Procedimento de inicio rapido

1.Conecte a fonte de alimentagdo 24 Vcc a linha 1.

2.Ligue a fonte de alimentagao.

3. Conecte 0 medidor de corrente para testar os pinos da unidade
interconectada. Pinos de teste da malha 1 na parte inferior
esquerda e identificados como TP1 e TP2.

4.Mova o flutuador em direcdo a extremidade da haste e verifique
os valores de referéncia de 4 mA.

5.Mova o flutuador em diregdo a ponta da haste e verifique os
valores de referéncia de 20 mA.

6. Se usar dois flutuadores, repita as etapas 4 e 5 no segundo
flutuador. Os pinos de teste para a malha 2 sao TP5 e TP6.
Observe que os dois flutuadores devem estar presentes ou entao
o nivel do transmissor entrard em estado de alerta.

7.Desligue a energia e desconecte a fonte de alimentagao
e 0 medidor de corrente.

8. Instale no tanque.
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Todos os transmissores de nivel de liquido da série LP sdo enviados
com uma caneta Stylus (N° de pe¢a Temposonics 404108) para ser
usada para manipular o display. Para gabinetes com um ou dois
invélucros com cavidade, a caneta Stylus foi projetada para permitir
a programacdo da unidade sem remover o involucro. No caso de
invélucros NEMA, eles devem ser removidos para acessar o display.
Coloque seu dedo entre o display e o estilo para o0 espagamento
correto. Ao utilizar a caneta Stylus, certifique-se de alinhd-la com

o0 contorno externo dos botdes na mesma orientagao. A falha ao
alinhar a caneta Stylus corretamente pode causar funcionamento
inadequado do display.

AVISO

Nao utilize quaisquer dispositivos que ndo sejam a Stylus
Temposonics para operar o display na série LP.

AVISO

A utilizag@o inadequada da Stylus pode fazer com que o display
nao funcione adequadamente.

Fig. 1: Caneta Stylus (N° de peca Temposonics 404108)



6.1 Modos de operagao

0 transmissor de nivel da série LP é executado em um dos modos
de operagdo a seguir. E possivel usar esses modos para calibrar
e configurar vérios parametros de operagao.

6.1.1 Modo de execucao

0 modo Run (Execugdo) é o modo de operagdo principal. Esse modo
executa medigOes, dados de display e responde aos comandos do HART®.

6.1.2 Modo de programacao

0 modo Program (Programagao) é o modo principal para
comissionamento e para detecgdo e resolucdo de falhas do
transmissor de nivel. 0 menu completo e as fungdes disponiveis sdo
exibidos na Segdo 6.3 Estrutura do menu. Para ingressar no modo
Program (Programacao), use a caneta Stylus e pressione a tecla
Enter (Entrar) conforme mostrado na Segéo 6.2 Diagrama do display.
0 modo Program (Programacao) é protegido por uma senha para
evitar que sejam feitas alterac0es injustificaveis.

A senha padrao de fabrica é 27513.

A comunicagdo remota ndo funciona no modo Program (Programacgao).
Um recurso automatico de tempo limite é disponibilizado para que

0 transmissor ndo permanega no modo Program (Programagao)
inadvertidamente. O tempo limite é definido para 1 minuto antes de
ser solicitado tempo adicional. O tempo limite total é de 2 minutos.

AVISO

Sempre que 0 modo Program (programacdo) é encerrado no
display, a reinicializagdo da unidade ocorre para assegurar

que todas as alterag0es sejam aceitas. A reinicializagao levara
aproximadamente 5 segundos até que o transmissor de nivel esteja
pronto para responder aos comandos.

AVISO

No modo Program (programagao), o transmissor nao respondera
aos comandos HART® recebidos. Um erro de ocupado sera enviado
ao controlador para notificar que a unidade estd no modo Program
(programacdo). Esta fungdo impedird que um usudrio, em um
terminal remoto, faga a programagdo da unidade enquanto 0 usudrio
estiver acessando o modo Program (programacao) do display.

Manual de Interface HART®
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6.2 Diagrama do display

Fig. 2: Display

Chave/Elemento Fungao

Seta UP (cima)  Usada para mover o cursor para cima na tela
e aumentar niimero

Seta SCROLL
(rolagem)

Usada para mover o cursor para a direita na tela,
0 cursor retornard

Tecla EXIT (sair) A tecla oculta no meio do display é usada para
sair do menu a qualquer momento

MEASUREMENT O valor numérico para a variavel medida exibida
(medigao)

no display.

TEMPERATURE  Temperatura média para o produto no tanque.
(temperatura)  E exibida somente se o transmissor de nivel for
adquirido com temperatura.

|7
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6.3 Estrutura do menu

Vé para a Secao 9.3 para mais informagdes sobre como programar
a unidade do display.

Data from device (Dados provenientes do dispositivo)
* Display
e Units (Unidades)
e Length Units (Unidades de comprimento)
 Temp Units (Unidades de temperatura)
 Set Points (Pontos de ajuste)
* Prod LVR (LVR do Produto) (4 mA)
* Prd URV (UVR do Produto) (20 mA)
* Prd Current LRV (LVR da Corrente do Produto)
* Prd Current URV (UVR da Corrente do Produto)
* LRV int (4 mA)
* URV int (20 mA)
e Corrente int LRV
e Corrente int URV
* Selecione o alarme
* Signal Strength (Forca do sinal)
* Prod Trig Lvl (Nivel de ativagao do produto)
* Int Trig LvI (Nivel de ativacdo da int.)

Calibrate (Calibrar)

« Nivel de produto
* Current Level (Nivel atual)
* Offset (Compensagao)

* Nivel de interface
* Current Level (Nivel atual)
* Offset (Compensagao)

Factory (Fabrica)
* Settings (Configuragoes)
* Gradient (Gradiente)
* Serial Number (Nimero de série)
* HW Revision (Revisdo de hardware)
* HW Revision (Revisdo de software)
* SARA Blanking (Inicializagao do SARA)
 Magnet Blanking (Inicializagao do ima)
* Gain (Ganho)
* Min Trig Level (Nivel min. de disparo)
* Reverse Measure (Medicao reversa)
Temp Setup (Configuracao da temperatura)
* Habilitar temp
* No. of Temp (Num. de temp.)
Float Config (Configuragdo do flutuador)
e Linha 1
e Linha 2
* Amortecimento
e Linha 1
e Linha 2
e Auto Threshold (Limite automatico)
Reset to Factory (Restaurar configuragdo de fabrica)

181

A Temposonics tem dois tipos separados de alarmes e ambos
apresentam um alarme de falha do software e do hardware.

7.1 Alarme de falha do software

A Temposonics oferece um alarme de falha do software que forgara
a saida 4 a 20 mA em um estado de alarme alto ou baixo.

A configuracdo padrdo de fabrica é um estado de alarme baixo.

0 estado de alarme baixo é < 3,6 mA e o estado de alarme alto

>21 mA. 0 alarme de falha do software segue as recomendacgdes
estabelecidas pelo NAMUR NE 43. Falhas tipicas que causardao um
alarme de falha do software s@o por falta de flutuador, flutuador na
faixa de inatividade e quando o transmissor de nivel procura por
namero errado de flutuadores.

7.2 Alarme de falha do hardware

A Temposonics oferece um alarme de falha do hardware que
forgard a saida 4 a 20 mA em um alarme baixo. O alarme baixo do
hardware é 3,2 mA. O alarme baixo do hardware é acionado quando
o diagnéstico interno do transmissor de nivel detecta um problema
do hardware com a saida 4 a 20 mA.



Codigo Descricao

Acao corretiva

de
falha

101 ima
ausente

* Verifique se a configuragdo do flutuador
esta correta para o nimero de
flutuadores instalados.

* Verifique se o(s) flutuador(es) ndo estdo na
zona inativa.

 Verifique se o limite automatico esta ativado.

* Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
adequado nao for restabelecido, entre em
contato com a fabrica.

103 Falha
interna 2

Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
adequado ndo for restabelecido, entre em
contato com a fabrica.

105 Falha do
ressalto 1

* Verifique se o limite automatico esta ativado.
¢ Desligue e ligue o sensor.
e Se o funcionamento adequado nao for
restabelecido, entre em contato com
a fabrica.

107 Falha Delta A mudanca na saida de nivel excedeu o limite
Delta. O Delta pode ser ajustado se 0 processo
estiver mudando rapidamente ou esse pode
ser um indicativo de ruido elétrico. Verifique

o0 aterramento e a blindagem antes de ajustar

o0 valor Delta.

109 Falha de pico ¢ Verifique se o limite automatico esta ativado.

¢ Desligue e ligue o sensor.

¢ Se o funcionamento adequado nao for
restabelecido, entre em contato com

a fabrica.

11 Falha de
energia

Desligue e ligue o sensor.

Verifique a classificagdo da tensdo.
Verifique a fiagao.

Se o funcionamento adequado ndo for
restabelecido, entre em contato com
a fabrica.

113 Falha de
hardware 3

Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
adequado ndo for restabelecido, entre em
contato com a fabrica.
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Codigo Descricao

Acao corretiva

Falha de Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
cronometragem 1 adequado ndo for restabelecido, entre em
contato com a fabrica.

117 Falha de Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
temporizagdo 3 adequado ndo for restabelecido, entre em
contato com a fabrica.

119 Falha DAC 2 Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
adequado nao for restabelecido, entre em

contato com a fabrica.

121 Falha DAC 4 Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
adequado nao for restabelecido, entre em

contato com a fabrica.

123 Falha SPI 2 Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
adequado nao for restabelecido, entre em

contato com a fabrica.

Linha 1 fora
da faixa

Verifique se os imas estdo dentro da faixa
de medicdo esperada. Ajuste os valores de
referéncias programados como necessario.
(Apenas analégico) Se o funcionamento
adequado n@o for restabelecido, entre em
contato com a fabrica.

Falha EEPROM  Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
1 adequado ndo for restabelecido, entre em
contato com a fabrica.

Falha flash

Desligue e ligue o sensor. Se o funcionamento
adequado nao for restabelecido, entre em
contato com a fabrica.
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A Temposonics testou e estd em conformidade com o HART® ITK 7.2.
0 arquivo do driver do dispositivo esta disponivel para download no
website do Protocolo de Comunicagdo do HART®:
www.fieldcommgroup.org. A programagao através do HART® pode ser
feita usando-se o painel de controle LP através de um modem HART®
ou um programador portatil com um driver da série LP.

9.1 Painel de controle LP
9.1.1 Instalacao do painel de controle LP

Os ajustes para os parametros de configuragdo e calibragdo da
interface HART® podem ser executados através da utilizagdo do painel
de controle da série LP da Temposonics. O painel de controle pode ser
executado a partir do Windows 7 ou do SO mais recente através de
um conversor HART® para USB (Cod. peca Temposonics 380068).

Execute as etapas a seguir para instalar o painel de controle LP
e estabelecer comunicagao:

1.Instale o painel de controle LP do pendrive que vem com
o transmissor de nivel ou acesse_www.temposonics.com para
fazer o download da versdo mais recente.

2.Conecte o transmissor de nivel ao HART® para o conversor de
USB, conecte a tensdo VCC 24 ao transmissor de nivel, e conecte
0 HART® ao conversor de USB para PC. Exemplo de configuragao
exibido abaixo.

3.Abra o software de configuragao e selecione o protocolo HART®
do menu suspenso.

4.Selecione a COM Port (porta de comunicagao). O software ird
exibir as portas de comunicagao ativas. Certifique-se de que
0 conversor esteja conectado antes de iniciar o painel de controle
LP ou a porta de comunicagdo ndo serd exibida.

AVISO

A energia deve estar na linha 1 da comunica¢do do HART® para
funcionar. A energia ndo tem que ser aplicada na linha 2 do HART®
para funcionar. A energia deve ser aplicada a linha 2 para verificar
a saida de corrente.

AVISO

HART® requer um resistor de carga para funcionar corretamente.
Adicione um resistor 250 Ohm para comunicagdo apropriada.
Alguns cartdes PLC terdo resistores de carga incorporados.

24 Vdc
Level Transmitter Power supply
Gnd
Hart® / USB Computer
Converter

Fig. 3: Exemplo de instalagao

Protocol

Lerial Pon

DeeAce Adness

O (Default)

Connect

Fig. 4: Tela inicial

9.1.2 Tela inicial

Fig. 5: Tela inicial

A tela inicial do painel de controle LP parecera diferente, se

a temperatura tiver sido solicitada ou ndo. Se o transmissor de
nivel incluir a medicdo de temperatura, a tela inicial aparecera
como mostrado. Se o transmissor de nivel ndo incluir a medigdo
de temperatura, a tela inicial nao exibira o painel do meio para
temperatura. A tela inicial pode ser acessada pressionando as trés
barras brancas no canto superior esquerdo.
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0 painel de nivel no topo exibe a medigdo de nivel para o nivel de
produto e o nivel de interface. Se apenas o flutuador de produto
estiver selecionado, somente o flutuador de produto serd mostrado.
Os niimeros em negrito sdo o nivel numérico e o grafico é um espago
de tempo da representagao grdfica dos nameros. A linha vermelha

é 0 nivel maximo aproximado com base no comprimento da sequéncia
do transmissor de nivel. Os nimeros a direita no painel de nivel sdo

0 nivel de ativacao para o flutuador do produto na parte superior

e o flutuador da interface na parte inferior. Eles sdo uma representagdo
da forga de um sinal de retorno que o transmissor de nivel

esta experimentando.

0 painel de temperatura serd exibido somente se a medigdo de
temperatura for solicitada e ativada. O lado esquerdo mostra o valor
numérico da temperatura. O gréfico de barras no meio do painel exibe
0 ponto de medigdo de temperatura.

0 painel inferior mostra a porcentagem e a corrente de saida da malha
1 ¢, se equipado, da malha 2. Observe que ha um atraso entre a saida
real em tempo real e as informagdes exibidas no painel de controle LP.

No fundo da tela inicial estd a indicacdo visual dos cddigos de falha da
secdo 8. A cor verde indica que ndo ha falhas e a cor vermelha indica
que ha falhas. A versao firmware no meio, acompanhada pelo namero
de série, estd ao lado.

9.1.3 Configuracao

Neawremen? Tempeiature

M Themiaic 1
et
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o]
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Fig. 6: A aba Configuration (Configuragdo) permite que o transmissor de nivel seja
configurado para a aplicagdo especifica.

Configuracao de fabrica

Auto Threshold (limite automatico): A configuragdo padrdo esta
LIGADA e ndo deve ser desligada. Este recurso permite que a unidade
ajuste o limite automaticamente para melhor desempenho.

Teste do ressalto: Um teste funcional para garantir que o sinal de
retorno do Temposonics tenha o tamanho certo. O teste do ressalto
deve estar acionado, a menos que esteja usando um ima nao
fornecido pela Temposonics.

Deteccao de ruido: O teste funcional para determinar se o ruido esta
entrando no transmissor de nivel Temposonics.

Product Float (flutuador do produto): Configuragdo padrdo de LIGADO
para todas as aplicagdes.

Interface Float (flutuador da interface): Configuragao padrdo LIGADO
se estiver solicitando 2 linhas. Configuragdo padrdo DESLIGADO

se estiver solicitando 1 linha. Se o nimero de flutuadores ligados

é diferente do nimero de flutuadores fisicamente ligados no
transmissor de nivel, o transmissor de nivel apresentara uma falha.
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Serial Number (niimero de série): Nimero de série atribuido pela
Temposonics no momento da fabricagdo. O nimero de série é usado
para o rastreamento e a substituicdo de pecas. HART® mostra apenas
6 de 8 digitos. Nao altere.

Temperature (Temperatura): Configuragdo padrdo DESLIGADO se
solicitada sem temperatura. Configuragdo padrao LIGADO se solicitada
com temperatura. Ligar a temperatura quando o transmissor de nivel
ndo foi solicitado com temperatura ndo fara a temperatura funcionar
e fard com que o transmissor de nivel apresente uma falha.
Filtragem: Um processo de filtragem interna para a medigdo de
temperatura. A filtragem deve estar como ON.

Delta de 6 polegadas: Configuragdo interna. Deixe desligado.
Display Enable (Ativacao do display): Configuracdo padrdo de
LIGADO. O display pode ser desligado ao mudar para DESLIGAR

e desligar e ligar a energia.

LOOP2 apresenta: Bandeira Interna para ligar a malha 2. Mudar isso
nao permite uma segunda malha, exceto se o hardware tiver sido
encomendado com uma segunda malha.

Configuravel pelo usuério

Reverse Measure (Medigao reversa): Permite ao usudrio final
alterar a diregdo na qual o transmissor de nivel Temposonics realiza
a contagem. A configuragdo padrao é DESLIGADA e o transmissor

de nivel fara referéncia a extremidade do tubo/mangueira e contard

a partir da extremidade. A configuragao LIGADA fard referéncia ao
cabegote do transmissor de nivel e contard a medida que se move em
direcdo a extremidade.

Device Address (endereco de dispositivo): O usuério final pode
configurar o endere¢o HART®, se estiver sendo usado com uma rede
multipontos. O endereco padrdo é 0. Nao mude de 0, exceto se todos
0s tipos de comunicacao forem feitos pelo HART®, ja que a malha
atual ndo responde a0 modo de multipontos.

Display Setting (configuragdo do display): Permite ao usuario final
configurar o display. As opg¢des disponiveis sao niveis em unidades
inglesas de engenharia, corrente (mA) ou porcentagem completa.

A configuragdo padrao é nivel.

Configurac@o do Alarme: Permite ao usudrio final configurar um
alarme alto (>21 mA) ou baixo (<3,6 mA) para o transmissor de nivel.
A configuragdo padrdo é um alarme baixo (<3,6 mA).

9.1.4 Configuracdes de sinal

Fig. 7: Configuragdes de sinal
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Configuracao de fabrica

Gradient (Gradiente): E a velocidade na qual os sinais
magnetostritivos percorrem o elemento de detecgdo. A faixa tipica

é de 8,9 a2 9,2. Ndo altere a menos que va substituir o elemento de
detecgdo. A alteragdo deste nimero ird afetar diretamente a precisdo.

Signal Gain (ganho do sinal): E a intensidade do pulso de interrogagao.

A Temposonics usa 0s mesmos componentes eletrdnicos para todos 0s
comprimentos e ajusta o sinal com base no comprimento da sequéncia.

Nao altere a menos que seja instruido pela Temposonics.

9.1.5 Configuragdes de nivel

Fig. 8: Configuragdes de nivel

Configuracao de fabrica

Product Offset (compensacgao do produto): o comprimento total do
transmissor de nivel incluindo comprimento da sequéncia, zonas
inativas e comprimento da montagem. A compensacao serd alterada
ap6s usar o Enter Current Tank Level for the Product (inserir nivel
do tanque atual para o produto). Os pardmetros Product Offset
(compensagdo do produto) e Interface Offset (compensagao da
interface) sdo independentes um do outro.

Interface Offset (compensacao da interface): o comprimento total
do transmissor de nivel incluindo comprimento da sequéncia, zonas
inativas e comprimento da montagem. A compensagdo mudara apos
utilizar o Enter Current Tank Level for the Interface (nivel do tanque
atual de entrada para a interface). Os pardmetros Product Offset
(compensagdo do produto) e Interface Offset (compensagao da
interface) sdo independentes um do outro.

Configuravel pelo usuério

Length Units (unidades de comprimento): a unidade de medida
usada para unidades de engenharia. O padrdo é polegada se solicitado
em polegadas e milimetros se solicitado em mm. As op¢des incluem
polegadas, pés, milimetros, centimetros e metros.

Method - Enter Current Tank Level (método - nivel do tanque atual
de entrada): um método de calibragdo que ajusta o transmissor de
nivel com base em um ponto de medigdo. Selecione Enter Current
Tank Level (inserir o nivel do tanque atual) a partir da caixa suspensa
Method (Método). Va para Product Level (nivel de produto) e insira
o valor do nivel de produto atual com base em uma medigdo manual
enquanto o nivel do tanque ndo estiver mudando. Va para Interface
Level (nivel de interface) e insira o valor do nivel de interface atual
com base em uma medigdo manual enquanto o tanque ndo estiver
mudando. Clique no botdo Gravar na parte superior do software.
Clique para confirmar na janela pop-up. O transmissor de nivel

estd calibrado.

9.1.6 Configuracdes de temperatura

Tarmprature Seitng
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Fig. 9: Configuragdes de temperatura

Configuracdo de fabrica

Position (Posi¢a@o): O local do sensor de temperatura em referéncia ao
fim da haste.

Slope (Declive): O fator de calibragdo para o sensor de temperatura.
Nao altere a menos que um novo elemento de detecgdo com
temperatura seja solicitado.

Intercept (Interceptac@o): O fator de calibragdo para o sensor de
temperatura. Nao altere a menos que um novo elemento de detecgdo
com temperatura seja solicitado.

Configuravel pelo usuério

Temperature Units (unidades de temperatura): Altere as unidades
de medida para as configuragdes de temperatura. As opgoes sao
Fahrenheit ou Celsius.

Number of Averages (Niimeros de médias): Altere o nimero das
leituras da temperatura usados na média movel.

9.1.7 Configuracdes analégicas
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Fig. 10: Configuragdes analdgicas

Configuravel pelo usuario

Product Zero: Altere o valor de referéncia Zero (LRV, 4mA) de nivel
de produto. O valor de referéncia precisa ficar dentro d faixa ativa.
Span do produto: Altere o valor de referéncia de Span (URV, 20mA)
de nivel de produto. O valor de referéncia precisa ficar dentro

d faixa ativa.
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Interface de Zero: Altere o valor de referéncia Zero (LRV, 4mA) de nivel
da interface. O valor de referéncia precisa ficar dentro d faixa ativa.
Interface de Span: Altere o valor de referéncia de Span (URV, 20mA) de
nivel da interface. O valor de referéncia precisa ficar dentro d faixa ativa.
Temp Zero: Altere o valor de referéncia Zero (LRV, 4mA) da
temperatura. O valor de referéncia precisa ficar dentro d faixa ativa.

A Temp Zero precisa ser menor que a Temp Span.

Temp Span: Altere o valor de referéncia de Span (URV, 20mA) da
temperatura. O valor de referéncia precisa ficar dentro d faixa ativa.

A Temp Zero precisa ser menor que a Temp Span.

Product Damping (Amortecimento do produto): Reduz a taxa de
mudanca do nivel do produto. A configuragdo padrdo é de 0,4.
Interface Damping (Amortecimento da interface): Reduz a taxa de
mudanca do nivel da interface. A configuragdo padrdo é de 0,4.

Temp Damping (Amortecimento da temperatura): Reduz a taxa de
mudanca da temperatura. A configuragdo padrao é de 0,4.

PV: Selecione a variavel do processo que é usada com a PV no HART®
e na saida da malha 1. Podem ser usados o produto, a interface

ou a temperatura.

SV: Selecione a varidvel do processo que é usada com a SV no HART®
e na saida da malha 2. Podem ser usados o produto, a interface

ou a temperatura. A SV pode ser igual a PV.

TV: Selecione a variavel do processo que é usada com TV no HART®.
Podem ser usados o produto, a interface ou a temperatura. A TV pode
serigual a SV e/ou PV.

9.1.8 Configuracdes de Flash

Flash Astions

Fig. 11: Configuragdes de Flash

Configuravel pelo usuério

Reset to Factory Defaults (restaurar para os padrdes de fabrica):
Permite ao usudrio final restaurar todas as configuragdes de fabrica da
Temposonics. Essa operagdo pode ser usada como a primeira etapa na
deteccao e resolugdo de falhas. Observe que os pontos de ajuste Zero
e Span irdo restaurar as configuragdes de fabrica.

Fix fault code 128 (Reparo do cédigo de falha 128): Se o codigo de
falha 128 aparecer em vermelho, clique no link do painel de controle
para eliminar a falha.

Desligue e ligue o dispositivo: Permite ao usudrio final que

o0 transmissor de nivel desligue, ligue e reinicie automaticamente

o dispositivo.
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Fig. 12: Guardar configuragoes

9.1.9 Guardar configuragdes

Configuravel pelo usuario

Read Settings from File (ler as configuracdes do arquivo): Permite
ao usudrio final enviar os parametros de fabrica de um arquivo

de backup para o painel de controle LP. Essa tarefa geralmente

¢ executada a partir de um arquivo de backup salvo ou do arquivo de
backup original mantido pela Temposonics.

Write Setting to a File (gravar as configuragdes para um arquivo):
Permite ao usuério final fazer o download de um arquivo de backup de
parametros de fabrica a partir do painel de controle para um PC. Essa
tarefa geralmente é executada apds as Read Settings from File (ler as
configuragdes do arquivo).

Write Settings to Gauge (configuracdes de gravagao para medidor):
Permite ao usuério final programar o transmissor de nivel com os
parametros de fabrica exibidos no painel de controle LP. Essa tarefa
geralmente é executada apds as configuragoes de leitura do arquivo.
Read Settings from Gauge (configuracdes de leitura do medidor):
Permite ao usuério final atualizar todos os pardmetros de fabrica
exibidos na tela. Todas as configuragdes ficardo em vermelho

e ficaram na cor branca a medida que forem atualizadas.

AVISO

Um backup do arquivo é mantido pela Temposonics, incluindo
todos os pardmetros de fabrica, da forma como o transmissor de
nivel foi configurado originalmente ap6s a conclusao dos testes

e a calibragdao na Temposonics. Se solicitado, a Temposonics pode
fornecer uma copia do arquivo de backup desde que o ndmero de
série do transmissor de nivel seja fornecido. Entre em contato com
0 Suporte técnico da Temposonics para obter assisténcia.

1131



Manual de Interface HART®
Manual de Operagao

9.2 Programacao portatil

9.2.1 Menu do tipo tree portatil

0O driver da série LP deve ser carregado no comunicador portatil
HART® para desligar a protegdo da gravagao habilitada por padrao.
Se o driver ndo estiver presente, entre em contato com o fabricante
do comunicador portatil HART® para atualizar os arquivos DD no
dispositivo portatil.

Device setup (Configuracao do dispositivo)

., Write Protect (Protecao da gravacao - deve estar

desabilitada para mostrar 0 menu tipo tree completo
S Process variables (Variaveis do processo)

- Diag/Service (Diag/Servigo)
L Status
L Self Test (Auto-teste)

S 4 mA
S 20 mA
L Qther (Outros)

L Detailed setup (Configuracao detalhada)

- Sys Config (Configuragdo do sistema)
S Alarm (Alarme)
L Level 1 (Nivel 1)

- Level 2 (Nivel 2)

L Temperatura

L Display

S Display Setting (Configuragdo do display)

S Lobe Count (Contagem de ressaltos)

S Gradient (Gradiente)

> Float 1 Offset (Compensagao do flutuador 1)
> Float 2 Offset (Compensagao do flutuador 2)

S Screen delay (Atraso da tela)
- Screen delay (Contraste da tela)

- Semsors (Semsores)
S Level 1 (Nivel 1)

& Level 1 Unit (Unidade do nivel 1)
Level 1 (Nivel 1)
Level 1 Class (Classe do nivel 1)
Level 1 LRV (LRV do nivel 1)
Level 1 URV (URV do nivel 1)
Level 1 Min span (Span minimo do nivel 1)

S Level 1 Damp (Amortecimento do nivel 1)
S Level 2 (Nivel 2)

& Level 2 Unit (Unidade do nivel 2)
Level 2 (Nivel 2)
Level 2 Class (Classe do nivel 2)
Level 2 LRV (LRV do nivel 2)
Level 2 URV (URV do nivel 2)
Level 2 Min span (Span minimo do nivel 2)
Level 2 Damp (Amortecimento do nivel 2)
emp
Temp Unit (Unidade de temperatura)
Temp
Temp Class (Classe da temperatura)
Temp LRV (LRV da temperatura)
Temp URV (URV da temperatura)
Temp Min Span (Span minimo da temperatura)
Temp Damp (Amortecimento da temperatura)

oo o|r

Flojopo)o)

Ly

—

LIS RT3 NI RTINS

& Poll addr (Endereco do barramento)
S Num req preams (Namero de predmbulo necessarios)

L Revisao

PV Loop current (corrente da malha da PV)
PV LVR (LVR da PV)
PL URV (URV da PV)
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9.2.2 Screenshots do menu portatil

\V

Device setup

9.2.2.1 Tela do menu online Parametros LP-Series

2 Process variables
3 Diag/Service

4 Basic setup

5 Detailed setup

6 Review

fhiiikibid

17.63 in
3PV Loop curmrent 17.763 mA
4 PV LRV 3.00 in
5 PV URV 20.00 in

Fig. 15: Write Protect Disabled (Protegdo da gravagao desabilitada)

Parametros
Write Protect (protegdo da gravagdo) - o usudrio pode desabilitar ou
habilitar o modo protegido. Enquanto 0 modo de protegdo da gravagao

Fig. 13: Tela online estiver habilitado, nenhuma variavel pode ser alterada nem o menu do
tipo tree pode ser visualizado.

Parametros Dados

Nenhum pardmetro editavel Nenhum dado é exibido

Dados

PV,tclorrente da malha da PV, LVR da PV e URV da PV sao mostradas 9.2.2.3 Tela do menu Process variables (Variaveis do processo)
na tela

9.2.2.2 Tela do menu Device setup (Configuragao do dispositivo) - H'/

LP-Series :
Process variables

1 Disable Write Protect
2 Process variables
3 Review

HELP ] SAVE | HOME

Fig. 16: Tela Process variable (Varidveis do processo)

Fig. 14: Tela Write Protect Enabled (Protecdo da gravagao habilitada) Pardmetros
PV - a variavel priméria é um parametro HART® que é mapeado por
padrdo ao nivel de produto. Pode ser alterado usando o recurso de
mapeamento varidvel. As unidades capacitadas SIL2 ndo permitem
a alteragdo da PV.
SV — a variavel secundaria do parametro HART® que estd mapeado
ao nivel de interface, exceto se a temperatura for pedida. Pode ser
alterado usando o recurso de mapeamento varidvel.
TV - a variavel tercidria 6 um parametro HART® que é mapeado
conforme a temperatura por padrdo. Pode ser alterado usando
0 recurso de mapeamento variavel.
Dados
Nenhum dado é exibido
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9.2.2.4 PV Menu Tree (menu do tipo tree PV)

17.63 in
86.021 %
17.763 mA
3.00 in
20,00 in

2 PV % myge
3 PV Loop current

4 Level 1 LRV
5 Lewvel 1 URV

Fig. 17: PV Menu Tree (menu do tipo tree PV)

Pardmetros

Level 1 LRV (LRV do nivel 1) — valor mais baixo da PV que estéd
correlacionado a localizagdo do valor de referéncia de 4 mA da saida.
Level 1 URV (URV do nivel 1) — valor mais alto da PV que estd
correlacionado a localizagdo do valor de referéncia de 20 mA da saida.
Dados

Level 1 (nivel 1) — o nivel do produto é exibido.

PV% range (faixa PV%) — a porcentagem (0 a 100%) da faixa ativa na
qual a variavel do processo se encontra.

PV Loop current (corrente da malha da PV) — o nivel de saida da corrente
da malha da PV baseado nas configuragdes da LRV, URV e do nivel 1

9.2.2.5 SV Menu Tree (menu do tipo tree SV)

14.71 in

2 SV % myge
3 SV AD 15.04 mA
3.00 in

20.00 in

4 Level 2 LRV
5 Level 2 URV

Fig. 18: SV Menu Tree (menu do tipo tree SV)

Parametros

LRV do nivel 2 (LRV do nivel 2) — valor mais baixo da SV que esta
correlacionado a localizagdo do valor de referéncia de 4 mA da saida.
Level 2 URV (URV do nivel 2) — valor mais alto da SV que esta
correlacionado a localizagdo do valor de referéncia de 20 mA da saida.
Dados

Level 2 (nivel 2) — o nivel da interface é exibido.

SV% range (faixa PV%) — a porcentagem (0 a 100%) da faixa ativa na
qual a variavel do processo se encontra.

PV Loop current (corrente da malha da SV) — o nivel de saida da corrente
da malha da SV baseado nas configuragdes da LRV, URV e do nivel 2.

9.2.2.6 Tela do menu TV

2 Temp Temp LRV
3 Temp Temp URY

HELP | SAVE ] HOME ’

Fig. 19: TV Menu Tree (menu do tipo tree TV)

Pardmetros

Temp LRV (LRV da temperatura) — valor mais baixo da TV que esta
correlacionado a localizagdo do valor de referéncia de 4 mA da saida.
Temp LRV (URV da temperatura) — valor mais baixo da TV que esta
correlacionado a localizagdo do valor de referéncia de 20 mA da saida.
Dados

Temp (temperatura) — a temperatura é exibida.

9.2.2.7 Tela do menu Diag/Service (Diag/Servigo)

1 Test device
2 Loop test

3 Set Factory Values
4 Set Data CRC
5 Power Cycle Device

Fig. 20: Tela do menu Diag/Service (Diag/Servigo)

Parametros

Loop Test (Teste de malha) — permite ao usudrio definir a malha atual
para saidas especificas para testar a funcionalidade.

Set Factory Values (Definir os valores de fabrica) — apagada toda

a programacdo e reinicia os pardmetros de fabrica com os valores
padrdo. Ndo execute essa fungdo, exceto se instruido a fazé-lo pelo
suporte técnico da fabrica.

Set Data CRC (Definir o CRC dos dados) — permite que 0 usuario
reinicie 0 CRC no transmissor de nivel e apagar o cddigo de falha 128.
Power Cycle Device (Desligar e ligar o dispositivo) — permite que

0 usudrio desligue e ligue o transmissor de nivel sem desligar

a energia da unidade.

Dados

Nenhum dado é exibido
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9.2.2.8 Tela do menu Test device (Teste o dispositivo)

2 Self Test

Fig. 21: Tela do menu Test device (Teste o dispositivo)

Parametros

Self Test (Auto-teste) — permite que o usudrio force o transmissor
de nivel a verificar se ha codigos de falha. Os cddigos de falha sdo
exibidos no Status.

Dados

Status — exibe o0s cddigos de falha existentes

9.2.2.9 Tela do menu Status

None

Fig. 22: Tela do menu Status

Parametros

Nenhum pardmetro editavel

Dados

Fault (Falha) — exibe os c6digos de falha mostrados pelo transmissor
de nivel. Esses codigos sdo explicados na se¢do 8. Use o Auto-teste
obrigatdrio antes que os codigos de falha aparegam.
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9.2.2.10 Menu do tipo tree de teste da malha

3 Other
4 End

Fig. 23: Menu do tipo tree de teste da malha

Pardmetros

4 mA - permite que o usudrio force o teste de malha e saida de
corrente a4 mA

20 mA - permite que o usuario force o teste de malha e saida de
corrente a 20 mA

Other (Outros) — permite que o usudrio force o teste de malha e saida
de corrente a um nivel selecionado

End (Fim) — para o teste de malha e retorna o transmissor de nivel
para a saida normal

Dados

Nenhum dado é exibido

9.2.2.11 Tela do menu Basic setup (Configuragao basica)

I PV LRV

4 PV URY

45 PV Damp
& Device information

Fig. 24: Tela do menu Basic setup (Configuracdo bdsica)

Pardmetros

Tag - descritor HART® que pode ser editado pelo usuario

PV Unit (Unidade PV) — unidade de medida para a variavel PV

PV LRV (LRV da PV) — valor mais baixo da PV que estd correlacionado
a localizagdo do valor de referéncia de 4 mA da saida.

PV LRV (URV da PV) — valor mais baixo da PV que estd correlacionado
a localizagdo do valor de referéncia de 20 mA da saida.

PV Damp (Amortecimento da PV) — permite que o usudrio selecione

0 amortecimento da variavel PV

Dados

Informacdes do dispositivo — fornece informagoes detalhadas sobre

a configuragdo do PV
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9.2.2.12 Tela do menu Detailed setup (Configurac@o detalhada)

—

P-Series :
Detailed setup

2 Configuration

3 Dffsets

4 LCD settings

5 Sensors

6 HART output

7 Device information

SAVE

Fig. 25: Tela do menu Detailed setup (Configuragdo detalhada)

Pardametros

Variable mapping (Mapeamento da varidvel) — permite que o usuario
selecione as varidveis da Temposonics mapeadas para PV, SV e TV
Configuration (Configuragao) - permite 0 acesso a varios parametros
da Temposonics

Offsets (Compensages) — permite 0 acesso a calibragdo do
transmissor de nivel

LCD settings (Configuragdes de LCD) — permite 0 acesso

a personalizagdo do display LCD

Sensors (Sensores) — permite 0 acesso aos dados e a programagao
daPV,SVeTV

Saida HART® — permite 0 acesso a configuragao da rede de
multipontos de HART®

Dados

Informacdes do dispositivo — fornece informagdes detalhadas sobre
a configuragdo do PV

9.2.2.13 Tela do menu Variabhle mapping (Mapeamento de variaveis)

wep | save | ome |

Fig. 26: Tela do menu Variable mapping (Mapeamento de varidveis)

Pardametros

PV is — permite que o usudrio selecione a varidvel da Temposonics
mapeada para o PV no HART®

SV is — permite que o usudrio selecione a varidvel da Temposonics
mapeada para SV no HART®

TV is — permite que o usudrio selecione a varidvel da Temposonics
mapeada para a TV no HART®

Dados

Nenhum dado é exibido

9.2.2.14 Tela do menu Configuration (Configuracao)

- V)

LP-Series :
Configuration

2 Gradient 9.1846 uS/inch

Fig. 27: Tela do menu Configuration (Configuragao)

Pardametros

Sys Config (Configuragao do sistema) — permite 0 acesso aos
parametros de fabrica da Temposonics

Gradient (Gradiente) — o fator de calibragdo para o transmissor de
nivel que ndo deve ser alterado, exceto na substitui¢do do
elemento sensor.

Dados

Nenhum dado é exibido

9.2.2.15 Tela do menu Sys Config (Configuracao do sistema)

4 Temperature
5 Display

6 Display Setting
7 Lobe Count

HELP

Fig. 28: Tela do menu Sys Config (Configuragdo do sistema)

Pardmetros

Alarm (Alarme) — permite que 0 usudrio selecione entre

a configuragdo Alta (>21 mA) e baixa (<3,6 mA) do alarme. O padrdo
é 0 alarme baixo.

Level 1 (Nivel 1) — permite que o usudrio ligue e desligue o nivel do
produto. Deve estar ligado.

Level 2 (Nivel 2) — permite que o usudrio ligue e desligue o nivel da
interface. Isso ndo funcionara se o segundo flutuador ndo for usado.
Temperature (Temperatura) — permite que o usudrio ligue e desligue
a funcdo de temperatura. Isso ndo funcionard se a funcéo de
temperatura ndo for encomendada com o transmissor de nivel.
Display — permite que o usudrio ligue e desligue o display. Ligue

e desligue a energia para isso.

Display Setting (Configuracdo do display) — permite que 0 usudrio
escolha se o display vai mostrar o nivel, mA ou %. A configuragao
padrao € nivel.
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Lobe Count (Contagem de ressaltos) — permite que o usudrio ligue
e desligue a falha de ressalto. A contagem de ressaltos deve estar
acionada, exceto se nao estiver usando um ima Temposonics.
Dados

Nenhum dado é exibido

9.2.2.16 Tela do menu Offsets (Compensacao)

26.13 in
26.13 in

Z Float 2 Offset

Fig. 29: Tela do menu Offsets (Compensagao)

Parametros

Float 1 Offset (Compensacdo do flutuador 1) — permite que o usuario
do nivel de produto que é usado para a calibragdo. Entre em contato
com a fabrica para suporte técnico para realizar essa alteracao.

Float 2 Offset (Compensacdo do flutuador 2) — permite que o usudario
do nivel de interface que é usado para a calibragdo. Entre em contato
com a fabrica para suporte técnico para realizar essa alteragao.
Dados

Nenhum dado é exibido

9.2.2.17 Tela do menu LCD settings (Configuracdes de LCD)
H :

o n
LP-Series :

2 Screen contrast

Fig. 30: Tela do menu LCD settings (Configuragdes de LCD)

Pardmetros

Screen delay (Atraso da tela) — permite que o usudrio altere a taxa
de atualizagdo do display. Ndo deve ser ajustado sem o suporte

de fabrica.

Screen delay (Contraste da tela) — permite que o usudrio altere

a claridade do display.

Dados

Nenhum dado é exibido
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9.2.2.18 Tela do menu Sensors (Sensores)

Z Level 2
ITemp

Fig. 31: Tela do menu Sensors (Sensores)

Parametros

Level 1 (Nivel 1) — permite que o usudrio acesse 0s parametros

e dados do nivel do produto.

Level 2 (Nivel 2) — permite que o usudrio acesse 0s parametros

e dados do nivel da interface.

Temp (Temperatura) — permite que 0 usudrio acesse 0s parametros
e dados do nivel da temperatura.

Dados

Nenhum dado é exibido
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9.2.2.19 Tela do menu Level 1 (Nivel 1)

1 Level 1 Unit

17.63 in
Length
300 in

20,00 in
2.000 in
0.400

3 Level 1 Class

4 Level 1 LRV

5 Level 1 URV

6 Level 1 Min span
7 Level 1 Damp

Fig. 32: Tela do menu Level 1 (Nivel 1)

Pardmetros

Level 1 Unit (Unidade do nivel 1) — permite que o usudrio altere

a unidade de medida do nivel da interface.

Level 1 LRV (LRV do nivel 1) — valor mais baixo do nivel do produto
que esta correlacionado a localizagdo do valor de referéncia de 4 mA
da saida.

Level 1 URV (URV do nivel 1) — valor mais alto do nivel do produto
que esta correlacionado a localizagdo do valor de referéncia de 20 mA
da saida.

Level 1 Damp (Amortecimento do nivel 1) — pardmetro do
amortecimento do nivel do produto

Dados

Level 1 (Nivel 1) — nivel do produto real em unidades de medida
Level 1 Class (Classe do nivel 1) — classe varidvel do nivel do produto
Level 1 Min span (Span minimo do nivel 1) — a distdncia minima
necessaria entre a LRV do nivel 1 e a URV do nivel 1

9.2.2.20 Tela do menu Level 2 (Nivel 2)

14.71 in
Length
3.00 in
Z0.00 in
2.000 in
0.400

2 Level 2
3 Level 2 Class

4 Level 2 LRV

4 Level 2 URY

6 Level 2 Min span
7 Level 2 Damp

Fig. 33: Tela do menu Level 2 (Nivel 2)

Parametros

Level 2 Unit (Unidade do nivel 2) — permite que o usudrio altere

a unidade de medida do nivel da interface.

Level 2 LRV (LRV do nivel 2) — valor mais baixo da interface do
produto que esta correlacionado a localizagdo do valor de referéncia
de 4 mA da saida.

Level 2 URV (URV do nivel 2) — valor mais alto da interface do
produto que esta correlacionado a localizagdo do valor de referéncia
de 20 mA da saida.

Level 2 Damp (Amortecimento do nivel 2) — parametro de
amortecimento da interface do produto

Dados

Level 2 (Nivel 2) — nivel do produto real em unidades de medida
Level 2 Class (Classe do nivel 2) — classe varidvel da interface do
produto

Level 2 Min span (Span minimo do nivel 2) — a distancia minima
necessaria entre a LRV do nivel 2 e a URV do nivel 2

9.2.2.21 Tela do menu Temp (Temperatura)

68.77 °F
Temperature
40.00 *F
257.00 °F
1.00 °F

0.400

3 Temp Class

4 Temp Temp LRV
5 Temp Temp URV
6 Temp Min span

I Temp Damp

Fig. 34: Tela do menu Temp (Temperatura)

Parametros

Temp Unit (Unidade de temperatura) — permite que o usudrio altere

a unidade de medida da temperatura.

Temp LRV (LRV da temperatura) — valor mais baixo da temperatura
que estd correlacionado a localizagao do valor de referéncia de 4 mA
da saida.

Temp LRV (URV da temperatura) — valor mais baixo da temperatura
que estd correlacionado a localizagao do valor de referéncia de 20 mA
da saida.

Temp Damp (Amortecimento da temperatura) — pardmetro de
amortecimento da temperatura

Dados

Temp (Temperatura) — temperatura real na unidade de medida

Temp Class (Classe da temperatura) — classe variavel da temperatura
Temp Min span (Span minimo da temperatura) — a distancia minima
necessaria entre a LRV da temperatura e a URV da temperatura
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9.2.2.22 Tela do menu HART® output (saida HART) Parametro

1 Poll addr
2 Num req preams

Fig. 35: Tela do menu HART® output (saida HART)

Poll addr (Enderego do barramento) — permite que o usudrio altere

o0 endereco do barramento do dispositivo HART®. Exceto quando
usar 0 HART® em uma rede de multipontos, ndo altere o enderego do
barramento do valor padrdo 0.

Num req preams (Ndmero de predmbulo necessarios) — altera

o predmbulo de HART®. Nao ajuste.

Dados

Nenhum dado é exibido

9.3 Programacao do display

0 menu e a funcionalidade do display sdo descritos na secdo 6. Essa
secdo mostra exemplos de telas do display e descreve as varidveis que
podem ser visualizadas e/ou editadas.

9.3.1 Menu principal

Fig. 36: Exibir “Menu principal”

Data From Device (Dados do dispositivo) - Permite ao usuéario
acessar as atividades de comissionamento padrdao como

a configuragdo de pontos de ajuste de 4 e 20 mA.

Calibrate (Calibrag@o) - Permite ao usuério calibrar a medigao do
nivel de produto e/ou nivel de interface.

Factory (Fabrica) — Permite ao usudrio acessar as configuragdes de
fabrica. Elas devem ser acessadas apenas sob orientagdo do suporte
técnico da Temposonics

Manual de Interface HART®
Manual de Operagao

9.3.1.1 Data from device (Dados provenientes do dispositivo)

Fig. 37: Exibir “Dados do dispositivo”

Display - Permite ao usudrio alterar o valor exibido entre unidades de
engenharia, miliamperes e porcentagem.

Units (Unidades) — Permite ao usudrio selecionar as unidades de
medida de nivel e temperatura.

Set Points (Pontos de ajuste) - Permitem que o usudrio altere os
pontos de ajuste de 4 e 20 mA.

Alarm Select (Selecionar alarme) - Permite ao usudrio alternar
0 alarme entre saida alta e baixa

Signal Strength (Intensidade do sinal) — Permite que o usudrio
visualize o valor numérico da intensidade do sinal de retorno do
produto e do nivel da interface.

9.3.1.1.1 Display

o
Fig. 38: Exibir “Comprimento”

Length (Comprimento) — Muda o display para exibir a medicao de
nivel nas unidades selecionadas

Current (Atual) - Muda o display para exibir a saida atual

Percent (Porcentagem) - Muda o display para exibir

a porcentagem completa
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9.3.1.1.2 Units (Unidades)

Fig. 39: Exibir “Unidades”

Length Units (Unidades de comprimento)- Permitem ao usuério
selecionar unidades de medida para a medigdo do nivel

Temp Units (Unidades temporarias) - Permitem ao usudrio selecionar
a unidade de medida para a temperatura

9.3.1.1.2.1 Length Units (Unidades de comprimento)

Fig. 40: Exibir “Unidades de comprimento”

Selecione entre milimetros, centimetros, metros, quildmetros,
polegadas, pés e jardas

9.3.1.1.2.2 Temp Units (Unidades de temperatura)

Fig. 41: Exibir “Unidade Temp”

Selecione entre Celsius e Fahrenheit

9.3.1.1.3 Set Points (Pontos de ajuste)

Fig. 42: Exibir “Pontos de ajuste”

Prod LRV (4 mA) - Permite ao usudrio alterar o ponto de ajuste da
malha 1 4 mA alterando o valor numérico

Prd URV (20 mA) - Permite ao usudrio alterar o ponto de ajuste da
malha 1 20 mA alterando o valor numérico

Prd Current LRV (LVR da corrente do produto) - Permite ao usuario
mudar o ponto de ajuste da malha 1 4 mA mudando a posi¢do do
flutuador do produto

Prd Current URV (UVR da corrente do produto) - Permite ao usuario
mudar o ponto de ajuste da malha 1 20 mA mudando a posi¢do do
flutuador do produto

Int LRV (4 mA) - Permite ao usudrio alterar o ponto de ajuste da
malha 2 4 mA através da alteragdo do valor numérico

Int URV (20 mA) - Permite ao usudrio alterar o ponto de ajuste da
malha 2 20 mA através da alteragao do valor numérico

LRV Int Current (Corrente int LRV) - Permite ao usudrio mudar

0 ponto de ajuste da malha 2 4 mA mudando a posi¢do do flutuador
da interface

URV Int Current (Corrente int URV) - Permite ao usuério mudar

0 ponto de ajuste da malha 2 20 mA alterando a posigdo do flutuador
de interface_

OBSERVAGAO: As instrugdes acima assumem que a malha 1 é nivel
de produto e a malha 2 é nivel de interface. Se qualquer uma dessas
instrugOes for alterada, o usudrio alterard a variavel de processo
atribuida a essa malha.

9.3.1.1.3.1 Prod LVR (LVR do Produto) (4 mA)

L3k

Fig. 43: Exibir “LVR do produto (4 mA)”

Regule o ponto de ajuste da malha 1 4 mA alterando o valor numérico
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9.3.1.1.3.2 Prod URV (20 mA)
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9.3.1.1.3.5 LRV int (4 mA)

Fig. 44: Exibir “Prod URV (20 mA)”

Regule o ponto de ajuste da malha 1 20 mA alterando o valor numérico

9.3.1.1.3.3 Prd Current LRV (LVR da Corrente do Produto)

Fig. 45: Exibir “LVR da corrente do produto”

Regule o ponto de ajuste da malha 1 4 mA movendo o flutuador para
a posicao desejada e confirmando a alteragao

9.3.1.1.3.4 Prd Current URV (UVR da Corrente do Produto)

Fig. 46: Exibir “UVR da corrente do produto”

Regule o ponto de ajuste da malha 1 20 mA movendo o flutuador para
a posicao desejada e confirmando a alteragéo

Fig. 47: Exibir “PInt LRV (4 mA)”

Regule o ponto de ajuste da malha 2 4 mA alterando o valor numérico

9.3.1.1.3.6 URV int (20 mA)

Fig. 48: Exibir “URV int (20 mA)”

Regule o ponto de ajuste da malha 2 20 mA alterando o valor numérico

9.3.1.1.3.7 Corrente int LRV

Fig. 49: Exibir “Corrente int LRV”

Regule o ponto de ajuste da malha 2 4 mA movendo o flutuador para
a posicao desejada e confirmando a alteragao
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9.3.1.1.3.8 Corrente int URV 9.3.1.1.5.1 Prod Trig Lvl (Nivel de ativacdo do produto)

Fig. 50: Exibir “Corrente int URV” Fig. 53: Exibir “Nivel de ativagdo do produto”

Regule o ponto de ajuste da malha 2 20 mA movendo o flutuador para 0 valor numérico da intensidade do sinal de retorno nao pode ser editado.
a posicao desejada e confirmando a alteragao

9.3.1.1.4 Selecione o0 alarme 9.3.1.1.5.2 Int Trig Lvl (Nivel de ativacao da int.)

Fig. 51: Exibir “Selecionar alarme” Fig. 54: Exibir “Nivel de ativagao da int”
Selecione o alarme para ir para a posi¢do Alta ou Baixa e confirmar 0 valor numérico da intensidade do sinal de retorno nao pode ser editado.
a mudanca

9.3.1.1.5 Signal Strength (Forca do sinal) 9.3.1.2 Calibrate (Calibrar)

Fig. 52: Exibir “Intensidade do sinal” Fig. 55: Exibir “Calibrar”

Prod Trig Lvl (Nivel de ativagao do produto) — Permite que o usuério Product Level (Nivel do produto) — Permite que o usudrio calibre

visualize o valor numérico da intensidade do sinal de retorno do nivel o nivel do produto
do produto. Interface Level (Nivel da interface) — Permite que o usudrio calibre
Int Trig LvI (Nivel de ativagao da int) — Permite que o usudrio o nivel da interface

visualize o valor numérico da intensidade do sinal de retorno do

produto e do nivel da interface.
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9.3.1.2.1 Nivel de produto 9.3.1.2.2 Nivel de interface

Fig. 56: Exibir “Nivel do produto” Fig. 59: Exibir “Nivel de interface”
Current Level (Nivel atual) — permite ao usudrio fazer a calibragao Current Level (Nivel atual) — permite ao usudrio fazer a calibragao
com base no nivel atual do tanque com base no nivel atual do tanque
Offset — permite ao usudrio fazer a calibragdo alterando o valor do Offset — permite ao usudrio fazer a calibragao alterando o valor do
offset do nivel. Nao é recomendado offset do nivel. Nao é recomendado

9.3.1.2.1.1 Current Level (Nivel atual) 9.3.1.2.2.1 Current Level (Nivel atual)

Fig. 57: Exibir “Nivel atual” Fig. 60: Exibir “Nivel atual”
Insira o valor desejado ao qual o nivel do produto deve corresponder. Insira o valor desejado ao qual o nivel do produto deve corresponder.

9.3.1.2.1.2 Offset (Compensacgao) 9.3.1.2.2.2 Offset (Compensacgao)

Fig. 58: Exibir “Offset” Fig. 61: Exibir “Offset”

Usado somente com base no Suporte Técnico de Fabrica Usado somente com base no Suporte Técnico de Fabrica
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9.3.1.3 Factory (Fébrica)

9.3.1.3.1.1 Gradient (Gradiente)

Fig. 62: “Fébrica”

Settings (Configuragdes) - Permite ao usudrio acessar as
configuragdes de fabrica

Temp Setup (Configuracao da temperatura)- Permite que o usudrio
configure a medigdo da temperatura se estiver equipado

Float Config (Configuragdes do flutuador) - Permite que o usuario
configure o namero de flutuadores usados

Damping (Amortecimento) - Permite ao usudario definir

o0 amortecimento do sinal de saida

Auto Threshold (Limite automatico) - Permite que o usuério habilite/
desabilite o limite automatico

Reset to Factory (Restaurar para os padrdes de fabrica) - Permite
que o usudrio restaure todas as configuragoes de fabrica

9.3.1.3.1 Settings (Configuragdes)

Fig. 63: “Fébrica”

Gradient (Gradiente) - Permite que o usudrio altere o fator de
calibragdo ao alterar os elementos de detecgado

Serial Number (Namero de série) - Nimero de série atribuido pela
Temposonics no momento da fabricagdo. O ndmero de série é usado
para o rastreamento e a substituicdo de pegas.

Revisao de hardware - InformagGes apenas de leitura sobre

o0 hardware do transmissor de nivel

SW Revision (Revisao de software) - Informagodes apenas de leitura
sobre o firmware do transmissor de nivel

SARA Blanking (Inicializagao do SARA) - Permite que o0 usuario
ajuste a janela de inicializagdo do pulso de interrogagao.

Magnet Blanking (Inicializagdo do imd) - Permite que o usudrio
ajuste a janela de inicializagdo entre dois flutuadores.

Gain (Ganho) - permite que o usudrio ajuste a intensidade do pulso
de interrogacgdo

Min Trig Level (Nivel min. de disparo) - Permite que o usudrio ajuste

o limite que o sinal de retorno deve alcancar.

Reverse Measure (Medigao reversa) - Permite ao usudrio final
alterar a diregdo na qual o transmissor de nivel Temposonics realiza
a contagem.

Fig. 64: “Gradiente”

Gradiente é a velocidade na qual os sinais magnetostritivos percorrem
0 elemento de detecgdo. A faixa tipica é de 8,9 a 9,2. Ndo altere

a menos que va substituir o elemento de detecgdo. A alteragdo deste
nimero ird afetar diretamente a precisao.

9.3.1.3.1.2 Serial Number (Niimero de série)

Fig. 65: “Gradiente”

Nimero de série atribuido pela Temposonics no momento da
fabricagdo. O nimero de série é usado para o rastreamento

e a substituicdo de pegas

9.3.1.3.1.3 Serial Number (Niamero de série)

Fig. 66: “Reviso de hardware”

InformagGes apenas de leitura sobre o hardware do transmissor de nivel
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9.3.1.3.1.4 HW Revision (Revisao de software)

Fig. 67: “Revisdo de software”

Informag0des apenas de leitura sobre o firmware do transmissor de nivel

9.3.1.3.1.5 SARA Blanking (Inicializacao do SARA)

Fig. 68: “Inicializagdo do SARA”

Permite que o usudrio ajuste a janela de inicializagao do pulso de
interrogacdo. O RefineME e o SoClean deve estar a 25 e o Tank
SLAYER e o CHAMBERED a 40. Nao ajuste sem falar com o suporte
técnico da Temposonics.

9.3.1.3.1.6 Magnet Blanking (Inicializagao do ima)

Fig. 69: “Inicializagdo do ima”

Permite que o usudrio ajuste a janela de inicializagdo entre dois
flutuadores. O padrdo é 20. N3o ajuste sem falar com o suporte
técnico da Temposonics.
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9.3.1.3.1.7 Gain (Ganho)

Fig. 70: “Ganho”

0 ganho é a intensidade do pulso de interrogagdo. A Temposonics usa
0S mesmos componentes eletronicos para todos 0os comprimentos

e ajusta o sinal com base no comprimento da sequéncia. Nao ajuste
sem falar com o suporte técnico da Temposonics.

9.3.1.3.1.8 Min Trig Level (Nivel min. de disparo)

Fig. 71: “Nivel min. de disparo”

Permite que o usudrio ajuste o limite que o sinal de retorno deve
alcancar. A configuragdo padrdo é 150. Nao ajuste sem falar com
0 suporte técnico da Temposonics.

9.3.1.3.1.9 Reverse Measure (Medigao reversa)

Fig. 72: "Medigao reversa”

Permite ao usudrio final alterar a dire¢do na qual o transmissor

de nivel Temposonics realiza a contagem. A configuragao padrao

é DESLIGADA e o transmissor de nivel fara referéncia a extremidade
do tubo/mangueira e contard a partir da extremidade. A configuragdo
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LIGADA fard referéncia ao cabegote do transmissor de nivel e contara
a medida que se move em dire¢do a extremidade.

9.3.1.3.2 Temp Setup (Configuracao da temperatura)

Fig. 73: “Configuragdo da temperatura”

Temp Enable (Habilitar temperatura) - Permite ao usuério ligar ou
desligar a fungdo de medicé@o de temperatura. Nao habilite a fungdo se
a unidade ndo for solicitada com medigdo de temperatura.

No of Temp (Nimero de temperatura) - Permite ao usudrio ajustar

o0 nimero dos pontos de medicdo da temperatura que o transmissor
de nivel esta procurando. Nao ajuste o nimero fisico dos sensores

de temperatura solicitados. O analdgico tem apenas a opgao de um
sensor de temperatura.

9.3.1.3.2.1 Habilitar temp

Fig. 74: “Habilitar temperatura”

Permite ao usudrio ligar ou desligar a fungdo de medigdo de
temperatura. Ndo habilite a fungdo se a unidade ndo for solicitada
com medigdo de temperatura.

9.3.1.3.2.2 No. of Temp (Niim. de temp.)

Fig. 75: “Nimero de temperatura”

Permite ao usudrio ajustar o niamero de pontos de medigdo de
temperatura que o transmissor de nivel estd procurando. Nao ajuste
o0 niimero fisico dos sensores de temperatura solicitados. O analdgico
tem apenas a opgéao de um sensor de temperatura.

9.3.1.3.3 Float Config (Configuragao do flutuador)

Fig. 76: “Nimero de temperatura”

Malha 1 - Permite que o usudrio ligue ou desligue o flutuador de nivel de
produto. N3o altere o niimero de flutuadores no transmissor de nivel.
Malha 2 - Permite que o usuério ligue ou desligue o flutuador de nivel de
interface. Nao altere o ndmero de flutuadores no transmissor de nivel.

9.3.1.3.3.1 Linha 1

Fig. 77: “Nimero de temperatura”

Permite que o usudrio ligue ou desligue o flutuador de nivel de
produto. Nao altere o nimero de flutuadores no transmissor de nivel.
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9.3.1.3.3.2 Linha 2 9.3.1.3.4.2 Linha 2

Fig. 78: “Malha 2” Fig. 81: “Malha 2”

Permite que o usudrio ligue ou desligue o flutuador de nivel de Permite que o usudrio selecione a taxa de mudanca da saida para
interface. Nao altere o nimero de flutuadores no transmissor de nivel a Malha 2. Isso ndo altera a taxa na qual o flutuador real esta se
movendo. A configuragdo padrdo é 0,4 s. O estabelecimento de uma
9.3.1.3.4 Amortecimento taxa de amortecimento muito alta pode permitir que um tanque se
encha demais.
9.3.1.3.5 Auto Threshold (Limite automatico)

Fig. 79: “Amortecimento”

Malha 1 - Permite que o usudrio selecione a taxa de mudanca da Fig. 82: “Limite automético”

saida para a malha 1. Isso ndo altera a taxa na qual o flutuador real

estd se movendo. A configuragdo padrdo estd LIGADA e ndo deve ser desligada. Este
Malha 2 - Permite que o usudrio selecione a taxa de mudanca da recurso permite que a unidade ajuste o limite automaticamente para
saida para a malha 2. Isso ndo altera a taxa na qual o flutuador real melhor desempenho.

estd se movendo.

9.3.1.3.4.1 Linha 1 9.3.1.3.6 Reset to Factory (Restaurar configuracdo de fabrica)

Fig. 80: “Malha 1” Fig. 83: “Limite automatico”

Permite que o usudrio selecione a taxa de mudanca da saida para Permite ao usudrio final restaurar todas as configuragGes de fabrica
a Malha 1. Isso ndo altera a taxa na qual o flutuador real esta se da Temposonics. Essa operagdo pode ser usada como a primeira
movendo. A configuragdo padrdo é 0,4 s. O estabelecimento de uma etapa na deteccao e resolucao de falhas. Observe que os pontos de

taxa de amortecimento muito alta pode permitir que um tanque se ajuste Zero e Span irdo restaurar as configuragdes de fabrica.

encha demais. 1291
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