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Dokumentennummer

Beriihrungslose Messung — komplett verschleiBfrei

Geringes Gewicht - ideal fiir kleine traghare OEM-Produkte
Kostengiinstig

Platzsparend - als kleinster Sensor auf dem Markt bietet er alle Vorziige
der magnetostriktiven Messtechnik

Niedriger Energiebedarf — Betriebsspannung wahlweise 5 VDC 0. 12 VDC
Kein VerschleiB - periodische Neueinstellung entféllt

Wahlweise mit verschiedene Positionsgebern erhiltlich

Optional: Kundenspezifische Setzpunkte

Der OEM-Sensor ist als Einbausensor konzipiert.
Der Sensor ist in Abhdngigkeit von den Anforderungen der Anwendungsumge-
bung kundenseitig gegen Umwelteinfliisse einschl. EMV Einfliisse zu schiitzen.

Magnetostriktion

Die absoluten Temposonics Linearwegsensoren basieren auf dem proprietaren
magnetostriktiven Messprinzip. Dieses kombiniert verschiedene magneto-
mechanische Effekte und nutzt die physikalisch exakte
Geschwindigkeitsmessung einer Ultraschallwelle (Torsionsimpuls in dem
Sensorelement) zur Positionserfassung. Die sensorintegrierte
Signalverarbeitung wandelt die Messwerte direkt in handelsiibliche Ausgénge
um. Das bertihrungslose Prinzip - ein externer beweglicher Magnet markiert die
Position - eliminiert die Probleme von VerschleiB, Rauschen und Fehlsignalen
und garantiert beste Haltbarkeit ohne Nachkalibrierung.
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Temposonics® C
OEM-Sensor PWM

Technische Daten

Eingang
MessgroBe:
Messbereich:

Weg
72,109, 128, 148, 162, 186, 194, 217, 250 mm

Ausgang
PWM: 19-108 ps VDC MeBbereichsanfang VDC MeBbereichsende
Auflésung: Abhéngig von Steuerung 5 19 ps*
[+ 5 45 ps - 108 ps*
60% [ |
60%
0
30% 30%
0 t 0
Pulsweite
Periode * Abhéngig von Messlange und Wellenleiter

Messgenauigkeit

Linearitat:
Nullpunkttoleranz:
Hysterese:

Messwiederholgenauigkeit:

Temperaturabweichung:
Messfrequenz:

Einsatzbedingungen

+0,15 mm mittels Positionsgebers 401842, zwischen 5 % und 95 % der Messldnge
+1 mm

25 m

25 m

+0,005 % pro °C

2,6 kHz (0,385 ms)

Betriebstemperatur: -40 °C...+75°C
Lagertemperatur: -40°C...+85°C
Druck

bis 2500 H6henmeter
IP_Schutzklasse

IP30

Umweltpriifungen

3 - DIN 40 050 Teil 9 - Schutz gegen Fremdkdrper - Geschiitzt gegen Fremdkérper ab @ 2,5 mm
0 - DIN 40 050 Teil 9 - Schutz gegen Wasser - Kein Schutz

Schock:

Vibrationen:

EMV-Test:

Werkstoffe und MaBe

|IEC-68-2-27; 10 g (11 ms) — Einzelschock; 10 g (11 ms) bei 1000 Schocks pro Achse
IEC 68-2-6 (10...2000 Hz) 10g Sinus (ausgenommen Resonanzstellen)

Stéraussendung (Emission) nach EN 61000-6-3

CISPR 16-2-3-Funkstorfeldstéarke (3 m Messentfernung)

CISPR 16-2-1-Funkstdrspannung (Gleichspannungsversorgung)

Storfestigkeit (Immunity) nach EN 61000-6-2

EN 61000-4-2 - ESD (Erfullung nur mit entsprechendem Schutzgehduse, s. H2 und M1 Varianten)
EN 61000-4-3 - HF-Felder, frei gestrahlt

EN 61000-4-4 - Burst (transiente Storung)

EN 61000-4-5 - Surge (StoBspannungen) (Erfiillung nur mit entsprechendem Schutzgehéuse)

EN 61000-4-6 - HF Felder, leitungsgefiihrt (Erfiillung nur mit entsprechendem Schutzgehduse)
EN 61000-4-8 — technische Magnetfelder

Gehéuse:
Schutzrohr:

Elektrischer Anschluss

POM
Nylon Blau

Betriebsspannung:
Leistungsaufnahme:
Ausgangsbelastung:
Uberspannungsschutz:

Verpolungsschutz:

Betriebsspannungsglite:

CS: 5VDC (Toleranzbereich 4,75 - 5,5 VDC), CM: 12 VDC (Toleranzbereich 9 - 15 VDC)

max. 40 mA
PWM: >=400 W Pin Signal
CS: bis 19 VDC kurzfristig 1 DC Ground
CM: bis 29 VDC kurzfristig .
VDG - GND
3 Betriebsspannung
CS:5VDC CM: 12 VDC 4 Ausgangssignal
Lastregelung: +0,1% +0,15%
Netzregelung: +0,05 % +0,05 % fiir Ua bei la 0 -100 %
Restwelligkeit: <50 mVpp <100 mVpp fiir Ua bei Uemin - Uemax

Mechanischer Anschluss

Geschraubt:
Geklemmt:

2 Schrauben M3 x 37, max. 0,4 Nm Anzugsmoment, Bohrung mit 3mm aufgebohrt
mittels O-Ringe (Riicksprache mit Temposonics)

323

36,1 21,2 Messlénge 18,2
Null Nullpunkt und Messlénge sind auf Inaktive
Zone Mitte Magnet bezogen Zone
- i ''''' o e i ———— — — -
L Magnet
2,2 - .
Bei Einsatz von Zubehor 561106 (Schraube
1,8 121 M3x 37) mit 3 mm Bohrer aufbohren




Temposonics® C

OEM-Sensor PWM
Zubehor
Ringférmige Positionsgeber
Beschreibung Artikel Nr. Innen @ AuBen @ Breite ‘j r_‘
Ringférmiger Positionsgeber 6,5 mm 401842 6,5 mm 9mm 9mm pimp | pimle £
Ringformiger Positionsgeber 19,3 mm 400424 19,3mm 28 mm 4.9 mm ol | o |
Ringformiger Positionsgeber 13,5 mm 254012 13,5mm 20 mm 10,5 mm
Schwimmer
Beschreibung Artikel Nr. Innen @ AuBen @ Breite 0286 g 22
Schwimmer 1 201611 9,5 mm 28,6 mm 30 mm 201611 201656
Schwimmer 2 201656 6 mm 22 mm 33 mm ; |
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Temposonics®

Sensorausfiihrung

Sensor Baureihe C

Betriehsspannung

$=5VDC
M=12VDC

Messldnge

72,109, 128, 148, 162, 186, 194, 217, 250 mm

Ausgang

D = PWM

Gehduse

keine Angabe = Standard Gehduse
$1 = Gehduse Schock
$2 = Gehduse Schock & Vibration

Beispiel:
CS072AD
CM148ADS2

Baureihe C - Betriebsspannung 5 VDC - Messbereich 72 mm - Ausgangssignal PWM - Standard Gehéuse
Baureihe C - Betribesspannung 12 VDC - Messbereich 148 mm - Ausgangssignal PWM - Gehaduse Schock & Vibration

Positionsgeber oder Schwimmer (1 Stiick pro Sensor zusatzlich zu bestellen)

Beschreibung Funktion/Anwendung Artikel Nr.
Ringférmiger Positionsgeber 6,5 mm Standard 401842
Ringférmiger Positionsgeber 19,3 mm wahlweise nach Anpassung bei Anwendung mit gréBerem Positionsgeberabstand 400424
Ringférmiger Positionsgeber 13,5 mm wahlweise nach Anpassung bei Anwendung mit gréBerem Positionsgeberabstand 254012
Schwimmer 1 mit Positionsgeber wahlweise nach Anpassung bei Anwendung 201611
Schwimmer 2 mit Positionsgeber wahlweise nach Anpassung bei Anwendung 201656
Kabel und Stecker

Beschreibung Funktion/Anwendung Artikel Nr.
JST Stecker KRD fir Schneidklemmverbindung ohne Kabel 370500
JST Stecker PHR-4 mit Kabel 1 m 253398-1000
Befestigung

Beschreibung Funktion/Anwendung Artikel Nr.
Schraube M3 x 37 - DIN 7500 (2 Stiick pro Sensor) 561106

131



Applikationsbeispiele:

Das Ziel in Kundenldsungen ist ein hohes MaB an Effizienz und Synergie zu dem Produkt. Schon in der Projektierung sind MaBnahmen zutreffen die das Produkt
fiir den Kunden in konstruktiver, qualitativer und preislicher Auslegung attraktiv gestalten.

Hierbei ist eine enge, partnerschaftliche Zusammenarbeit zwischen dem Kunden und Temposonics die Vorgabe.

Alle konstruktiven MaBnahmen zu Betriebsparametern (Vibration, Temperatur und ESD) miissen mit Temposonics abgestimmt werden, dazu gehért auch die
CE-Kennzeich-nung der einbauseitigen Komponenten.

Fiillstandmessung in der Medizintechnik

In einem Analysegerdt fiir die Immundiagnostik (iberwachen magnetostriktive Fiillstandsensoren in Kanistern die Fillstdnde
der Verbrauchsmaterialien und der gesammelten Abfallprodukte der Analyse. Durch die kontinuierliche Messung ist jeder-
zeit bekannt, wie viel Fliissigkeit sich in den Behaltern befindet. So werden ein kontinuierliches Nachladen ohne Unterbre-
chung der Analyse und eine vorausschauende Planung maéglich.

Préziser dosieren, weniger verbrauchen

Die Dosiergenauigkeit bei der Anmischung von Feuchtmittel und die prézise Steuerung des IPA-Gehalts haben wesentlichen
Einfluss auf die Produktions- und Prozessstabilitét in Druckereien. Die anhaltende Diskussion um die Belastung der Umge-
bungsluft an Arbeitsplatzen und die notwendige Kostenreduktion in den Druckereien verlangt auBerdem nach einer immer
weitergehenden Reduzierung von Isopropylalkohol im Feuchtmittel. Der Temposonics Modularsensor muss zur genauen
Dosierung von Feuchtemitteln einen erheblichen Anteil leisten und somit die Gesamtkosten senken.

Positionsriickmeldung in der Prozesstechnik

Die Ventilriickmeldung verbindet bewéhrte Sensortechnik mit modernem Design fiir optimale, abgestimmte Anwendungen.
Im Fokus der Entwicklung standen die Anforderungen und Wiinsche unserer Kunden aus der fliissigkeitsverarbeitenden
Industrie.

Neben der sicheren Steuerung und Uberwachung samtlicher Funktionen der Prozessventile in Brauereien, Molkereien,
Anlagen zur Fruchtsaftherstellung sowie der Pharmazie ist ein hohes MaB an Effizienz mit der C-Serie erfiillt worden.

Positionsriickmeldung in der Lenkung

Die kundenspezifischen Sensoren iiberwachen und geben Riickmeldung iiber die Lenkposition der Heckantriebe. Sie basie-
ren auf den linearen C-Serie Positionssensor und besitzen ein Spezialgehduse, das vom Endkunden entwickelt und von
Temposonics realisiert wurde. Die Sensoren erfassen den Hub der Lenkzylinder an Backbord und Steuerbord.
Typischerweise eingesetzt an mehrmotorigen Booten, nutzt die Bootssteuerung das Sensorsignal, um die Kontrolle der
Bootshewegungen mittels Joystick zu ermdglichen. Eine sogenannte Steer-By-Wire Losung.

Kabinenfederung

Zur Reduzierung der Humanschwingungen wurde die EU-Richtlinie Vibration/2002/44/EG im Mérz 2007 in nationales Recht
umgesetzt. Diese schreibt vor verbindliche Grenzwerte (Bezugszeitraum von 8 Stunden < Wert 0,5 m/s?) fiir den Hand-Arm-
Bereich sowie Ganzkérperschwingungen nicht zu tiberschreiten.

Zur Einhaltung dieser Grenzwerte wird mit Hilfe von C-Serie Positionssensoren in einem Kabinenfederungssystem die
eingeleiteten Fahrzeugschwingungen effektiv reduziert.

Mit dem Kabinenfederungssystems kénnen die Beschleunigungen, vorwiegend in Z-Achse reduziert werden. Durch diese
Reduzierung werden die fiir den Fahrer belastenden Schwingungen erheblich verringert ohne das Fahrgefiihl und die
Bedienbarkeit zu beeinflussen.
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Temposonics, LLC
Americas & APAC Region

3001 Sheldon Drive
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Telefon: +1919677-0100

E-Mail: info.us@temposonics.com
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Temposonics GmbH & Co. KG
EMEA Region & India

Auf dem Schiiffel 9

58513 Lidenscheid

Telefon: +492351 9587-0

E-Mail; info.de@temposonics.com





